SF6高压断路器电磁力驱动机构

提出了高压开关智能控制策略，针对电机驱动断路器关键技术进行了研究，研制了大功率、高动态响应永磁电机；研制了满足断路器变惯量、挠性负载驱动用高性能伺服驱动器;研制了满足运动曲线灵活设定、兼容智能化与传统操作模式的机构控制器，为高压开关操控提供了智能化平台。
自主研制的电机驱动机构可实现多条运动曲线的预设，配套自主研制的126kV电机驱动断路器在国家高压电器质量监督检验中心通过了全套型式试验。
项目技术创新点:

(1)采用磁路法和有限元分析方法，研制了断路器专用的高功率密度、高转矩密度、低成本、低转动惯量的快速动态响应永磁电机。
(2)提出了基于矢量控制技术的动态反馈跟踪和满足断路器变惯量、挠性负载驱动用高性能伺服控制的方法，实现了高压开关触头运动高精度的自适应调节。
(3)基于永磁电机及其伺服控制系统，研制了一体化布置的新型智能化电机驱动机构，其机械特性柔性可控。
依托项目研究成果，己获授权7项，发表核心期刊论文25篇。
该项目研制的126kV电机驱动断路器在高压开关领域填补了国内空白，在高功率密度、高动态响应伺服电机及一体化驱动机构设计方面达到了国际领先水平。对推动坚强智能电网的建设具有重要意义。


